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Zdalna kontrola pracy systemdw ochrony

katodowej magistralnych rurociagdw naftowych

Systematyczna, odpowiednio czsstz i rzetelna kontrola

parametrdw pracy urzadzes CX jest - z réznych wzgl2ddw = wyma-

ganiem trudnya do speinienia w dotycheczasowe] przktyce
eksploatacyjnei. Trudnodci te rotgguja siz wraz ze warostem
ilosei nadzorowanych ursadzei i odlegosci miejsca ich mon-
tazu od centrum zarzadzania.

Dla wyeliminowania szereg: slementdw sposrdd istnieja-
cych trudnosci oraz kierujgc sis daieniem do:

= Zapewnienis ciagiego nadzoru nad pracyg arzadzed

2 przez to podwyZszenia niezawodnodci 4 efektywnos

v

ich pracy

Ooraz

- uniezaleznienia si: od subiekbywnych prayczyn, w

cych na rzetelnosd Wwykonywaria pomiardw,

podjeto priby wykorzystania systemdw telemechaniki

nej kontroli pracy urszadzen OK,
dwzgledniajac wyniki brzeprowadzonej analizy potrzas
z jednej strony, a mozliwosci tj». pojemnosci syztemdy

mechaniki i mozliwodci sprzitowych ze strony 2

cowano dwie metody realizacji zarmierzenia,
Rozwigzania techniczne zaproponowane w metodzie niery-

sze] pozwalaja na przesytanie jedynie sygnaidw dvustano

0 pracy lub wvkaczeniu urzgdzed ochrony ketodow



wize wykorzystana do orzekazyval

svznaXdw 2 nracy lud whiaczeniu /z dowolnezo powodu/ kontro-

Inne xryteria rzadizace doborem miejsca montazu podsta-
¢;i telemechaniki, a inne =~ doborem miejsca montazu SOK

towoduja, 1%z w praktyce eksploatacyjnej rzadko wystepuje

seieznods lokalizacji PS i SOK. Wie wyklucza to jednak moz-
liwodei stosowania omawianego rozwigzania. % kazdego miej~
sca rurocigszu magistiralnego mozna wypréwadzié tzw. siupek

i
<ontrolno~-pomiarowy /skp/ i dokonad odpowiednich pomiardw

potencjatu, lozna wige pomiary wykonywad rdwniez w bezposred-

niej bliskosei PS. Przy wiasciwie dobranych parametrach pra-

- zloualizowanych wg wZasciwych kryteridw - kazdemu

przyporzgdkowad mozna okreslona krytyczng maksymalng

wartodd potencjziu, pray ktdrym uznaje siz, iz okreslony

rurociagu chroniony jest jeszcze w sposdb wrasciwy.

réwniez potencjatdw w skp, montowanych
srzy podstacjach telemechaniki /rys.i./.

izrost potencjaiu powyiej ustalonego poziomu moze

dczy? npe 0 uszkodzeniu jednej z SOK, sasiadujacych z tym

punktem,
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Problem techniczny sprowadza siz wisc Jjedynie do po=-
réwnania aktualnego potencjau rurociggu w odpowiednim sip,
zlokalizowanym prazy podstacji tele?echaniki, z zadang kry-
tyczng wartoscia tego potencjau. Ustalana jest ona w oparciu
© uprzednio wykonane pomiary, Wynik tego pordwnania przetua=-
rzany jest na sygna dwustanowy o parametrach mozliwych
do przyjscia przez dany system telemechaniki, SygnaX ten
wprowadzany jest do systemu telemechaniki, przekazywany do wiz-
sciwego centrum zarzadzania i traktowany przez stuzoy eksploata-
¢yjne na réwni z ionymi sygnaami, okreslajacymi sprawnosd
urzadzen technicznych,

Dla realizacji drugiego sposobu kontroli pracy systemdw
0K rurociagéw magistralnych, niezb®dng jest wiSkssza pojem=
nos$é systeméw telemechaniki, Koniecznymi sa wisc odpowiednie
dziarania wyprzedzajace, przedsiewzicte na etapie projektowa-
nia i montazu tych systemdw.

Wigksza pojemnosé systemu telemechaniki pozwala na prze-
sanie néstepujqcych dodatkowych pomiardw i sygnaidw, Scisle
zwigzanych z praca SOK:
= potencjat rurociggu w stosunku do odpowiedniej statej

elektrody odniesieniay
= prad OK,
~ isinienie lub brak napigcia zasilajacego SOK.

W przypadku braku SOK w rejonie podstacji telemechaniki,
przesytany jest jedynie potencjatr rurociggu z skp przy danej
podstacji.

Powyzsze informacje zbierane sa przez system telemechani-
£l w cyklu, okredlonym parametrami ftechnicznymi tego systemn
/hp. ¢o 2 minuty/. Tak duza czestotliwosd nie jest oczywideis

konieczng dls kontroli pracy systemu OK, a wynika z innych



wymagan postawionych systemowi telemechaniki, e w tym wymagar
zwigzanych z charakterem nadzorowanego procesu technologicz- "
nego.

Poniewsz system telemechaniki sprazggnigty jest z syste-
mem komputerowym, istnieje moiliwoéé m.ine zapamigtywania
i porzgdkowanis informacji. Parametry pracy s&stemu OK zbie-
rane i zapamigtywane sg co 4 godziny przez cals dobe.

4 kodcem doby emitowany jest uporzgdkowany wydruk tych para-
metrdw, z moZliwoécia jednoczesnej wizualizacji ich na ekra-
nie monitora. Dodatkowo przewidzianc mozliwo$d emisji - nieza-
leznie od giebie - tak ;ydruku jak i obrazu w dowolnej chwi-
li czasowej /"na zgdanie"/.

Otrzymane w ten sposdéb informacje, majgce postaé okreslo-
negoe dokumentu /rys.2./, przekazywane sg wiasciwym siuzbom
technicznym i podlegaja odpowiedniej analizie. /PrzykZadowo:
przypadek, gdy I, = O winien by¢ analizowany wraz z infor=
macj~ o jednoczesnym istnieniu lub braku napiecia zasilaja=-
cego SOK/.

Zdajgc sobie sprawg z mozliwosci jakie stawia do dyspo-

- zycji uiytkownike system komputerowy, zasadno$é wykorzysty-

wania takiego sprzetu jedynie do gromadzenia infofmacji
1 przedstawiania jej w uporzadkowany sposéb, wydaje sie byé
moecno dyakﬁayjna. Dodatkowa koniecznesé analizowania i prze-
chowywania wielu dziesigtkéw dokumentdw /jeden wydruk na do-
be/ zmusza do opracowania i wdrozenia bardziej racjonalnej
metodyki d%ialaé, juz ocszywiscie z peiniejszym wykorzyétywa-
niem techniki komputerowej.

Jui teraz jednak mozna szacowaé korzysci, wynikajace
Z praktycznego zastosowania zdalnej kontroli pracy systemdw

ochrony przed korozja. Korzys$ci te, to przede wszystkim
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ari» czzga i ilodel prac wykonywanych w terenie,

1ACZCr nad praca urzaczen UK,

e

pomierdw, asz miare jakodci urza-
bt

zulycla limitowanych paliw piynnych i ograr’

Czenies 3

sotrzes w zaxkresis uiytkowania favoru samochodowegu,

- cjonalizacja zatrudnienia, poprzez stworzenie mozliwc:d

cardzis] racjonalnego wykorzystania czasu prac. .
sompleks przedstawionych wyie; dszia¥ad zmiersza do Zapew-
nienia prawidiowej pracy systemdw ochrony prized koroszj

& urzez to - posSrednio do ograniczeni

podsumowaniu wizc - nie mozna pomin

wvdiuzenie czasu eksploatacji rurcciggdw i poaw

pewnosci ich pracy, 2 przez to zmniejszenie zagroied,

dla srodowiska naturalnego nioss uszkcdzenia rurcci
magistralinych.
rodadto nalezy odnotowad, 12 w ramach realizacji

temata Nr IV R¥FC "Gchrona elextrochemiczna metalowycn <on-

strukcji i aparatow" zg¥osszony zositad 1 prayj
rovoczege na lata 1586 - 1990 temat dotyczacy "zdalne]
kontroli urzadzed ochrony elektrochemiczne] rurociagdw i gauls
Urzadzenia kontrolujgce prace stacji ochrony katodowej -

- wediug posiadanych informacji - pracuja ne gazocizgach

Biorac pod uwag: problemy zwigzane z eksploatac;

méw elektrochemiczne] ochrony przed korozja, n:zlesy

tyki eksploatacyjnej nowego, sprawnego, obiektywnego narz
Jakim jawia sie ukZady zdalnej kontroli pracy systemdw cchro=-

ny katodowej, dodatkowo wspdipracujgce z systemami koputerowvm




jyniki vacad zaprezentowans m.ln. przez specjalistow
%z Hielkiej Brytanii w srudniu ub.r. w iioskwie na I sigdzynaro-
jowym Sympozjum naukowo - technicznym n.t."Diagnostyka
rurc. .3géw" wskazujg na niebezpiecéeﬁstwa, wynikajace z przece=-
niania rutynowych pomiardw kontrolnych wykonywanych w ustalo-

nyeh punktach rurociagdw. 7 przedstawionych danych wynika me.in.,

korozyjne - az do perforacji Scianki rurociggdw

- raiegtrowane sa stosunkowo czgsto mimo, iz dany odei-

jest = zdaniem siuzby eksploatacyjnej = chroniony

P— I ap ,
Iorawnlie., anlo

ski takie = éiuiby korozyjne uzytkownika = wys-

i

rein o analizz wynikdw pomiardw, wykonywanych

a.

kontolno-pomiarowych, zlokaslizowanych na trasie

w ogilnie znany sposdb.
>mniwa korozyjne - bgdace jedna z najcazsstszych przy-

csyn paxni Scianki rurociggu - ugytuowane migdzy dwoma kolej-

nymi punktami kontrolnymi rurociggu, istnied¢ mogg mimo zapew-

lenin wiadciwezo potencjaiu ochroanego w tych punktach kon-

trolnych,

provlemu tego nie rozmwigzujs ukiady =zdalne]

serd,

svztemdw ochrony katodowej.

razw

Zania nie gg wiec niczym nowym, a jedynie

t, 1z mimo istniejacych mozliwosei posu-

i2m uwagl na f

11 corarn doskonalszymi narszedziami pracy, nie naleszy

o problemach eksploatacyjnych dotychczas nierozwigza-
1ych. Do probléméw tych zaliczyibym m.in. wykonywanie takich

5% potencjaiu np. rurociggu, w oparciu o ktdre mozliwag

viibv lokalizacja miejsc, gdzie rozpoczyna sig grofny proces
korozji, vez wzgledu na odlegiosé tych miejsc od staiych punk-

tdw kontrolno~pomiarowych.
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+ slosowarna metoca pomiarcs 2z "wynies:

roag” jest w praktyce eksploatacyjnej vardzo klopotliwg,
- 1 czasocnionna. ymagaXapy wigc usprawnienia w sakregie:
- metodykl wykonywania pomiardw, tj. m.in, okreslenia /¢

szago~

vanie/ odlegiosSci mizdzy kolejnymi punktami pomiary /d2

przewdd pomiarowy, wykorzystanie np, elektrody kolowej wraz
z pojazdem boruszajgcym sie waduz trasy konstrukcji pod-

ziemnej, itp./, uwzglednienim technik eliminujacych

wynikajacy ze spadku "IR",
- 0brdbiki bardzo duzej ilosci danych,
Tkraczajace coraz szerzej do praktyki eksploatacyjnej

technika komputerowa, w tym rdéwnies w zakresie zagadnien zwig-

{4

zanych z ochrong przed korozja, pozwals Zywic¢ nadzieje, iz prayna

mniej czesé probleméw, w tym rdwniez niesygnalizowanych w niniej-

8zym opracowaniu, bedzie mogia bydé rozwigzana.

Prock, margec 1986 r,
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